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SERRURE ELECTRIQUE POUR PORTIERE DE VEHICULE, COMPORTANT DES MOYENS D'ASSISTANCE A 
LA FERWIETURE ET A L'OUVERTURE. 

@) Serrure comprenant un pene rotatif (5) et un cliquet (7) 
pour retenir le pene en position de fermeture, le pene com- 
portant au moins deux crans (8, 9) espacSs angulairement 
pour coop6rer avec le cliquet (7), respectivement dans une 
premiere position de fermeture intermedial re (7, 8) et dans 
une deuxieme position de fermeture complete (7, 9). Des 
moyens d'assistance a la fermeture et & I'ouverture de la 
porte sont prevus et comprennent des moyens moteurs 
electriques propres a entrainer en rotation un plateau (41), 
et une bielle (52) articulee ^ une de ses extremites sur le 
plateau (41) et munie, & son autre extr6mite\ de moyens 
d'action (53) propres k amener le pene (5) dans la position 
de fermeture complete en reponse a la rotation du plateau 
(41). 
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SERRURE ELECTRIQUE POUR PORTlfiRE DE VEHICULE, 
COMPORT ANT DES MOYENS D' ASSISTANCE A LA 
FERMETURE ET A L'OUVERTURE. 

L' invention est relative k une serrure electrique pour 
5 portiere de vehicule, du genre de celles qui comprennent un pene 
rotatif, propre k cooperer avec une gache, et un cliquet pour retenir le 
pene en position de fermeture, le pene comportant au moins deux crans 
espaces angulairement pour cooperer avec le cliquet respectivement 
dans une premifere position de fermeture intermediate et dans une 
10 deuxfeme position de fermeture complete, des moyens d' assistance a la 
fermeture et a l'ouverture de la porte etant prevus. 

D'une manure generate, avec un pene de serrure 
comportant deux crans, le but de ['assistance a la fermeture est 
d'entrainer le passage au deuxieme cran, par les moyens moteurs, 
15 lorsque la porte a ete amenee manuellement sur le premier cran du 
pene. Cette operation de fermeture complete demande en effet 
d'exercer une force plus grande que pour arriver au premier cran, en 
particulier en raison de la compression du joint de porte a effectuer. 

L' invention a pour but, surtout, de fournir une serrure 
20 electrique qui permette de realiser cette assistance de maniere fiable, 
avec des moyens electriques moteurs et des moyens mecaniques 
rdduits, done moins couteux . 

L ! invention vise 6galement a simplifier le fonctionnement 
de T assistance et k eviter des inversions du sens de rotation des moyens 
25 moteurs Electriques selon qu'il s'agit de la fermeture ou de Touverture. 

Selon 1' invention, une serrure electrique, pour portiere de 
vehicule, du genre defini precedemmment est caracterisee par le fait 
que les moyens d'assistance k l'ouverture et k la fermeture 
comprennent: 

30 - des moyens moteurs electriques propres k entrainer en 

rotation un plateau ; 

- et une bielle articulee a une de ses extremites sur le 
plateau et munie, k son autre extremite, de moyens d'action propres k 
amener le pene dans la position de fermeture complete en reponse k la 
35 rotation du plateau. 
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Les moyens d'action de la bielle peuvent comprendre un 
pion cooperant avec des moyens de guidage et propre a agir contre un 
bee pr£vu sur le pene pour pousser le pene dans la position de 
fermeture complete en reponse a la rotation du plateau. 
5 La serrure comporte avantageusement des moyens 

sensibles a la position du pene pour declencher les moyens moteurs 
6lectriques d'assistance lorsque le pene arrive dans la position ou le 
premier cran coopere avec le cliquet, les moyens d'assistance assurant 
le passage du pene de cette position de fermeture intermediaire h la 
10 positon de fermeture complete, dans laquelle le deuxieme cran coopere 
avec le cliquet. 

Les moyens de guidage du pion, situe a l'extremite de la 
bielle eloignee du plateau, peuvent etre constitues par une lumtere 
formant came prevue dans une grande face d'une contreplaque servant 

15 de support au pene et au cliquet. 

La serrure peut comporter une piece rotative autour du 
meme axe geometrique que le cliquet, cette piece etant liee en rotation 
au cliquet avec une possibility de debasement angulaire libre entre la 
pifece et le cliquet, suivant une plage angulaire limitee. La liaison entre 

20 cette piece et le cliquet peut comprendre sur Tun des deux elements, 
notamment sur la piece, une fenetre d'une certaine etendue angulaire et 
sur l'autre element, notamment le cliquet, un pion en saillie engage 
dans la fenetre avec une possibility de debasement libre entre des bords 
& orientation sensiblement radiale de la fenetre . 

25 La piece peut comporter un doigt en saillie dirige 

sensiblement vers le centre du plateau, ce doigt etant propre a 
coop6rer, selon la position angulaire, avec une came en saillie au centre 
du plateau ou avec un pion prevu au voisinage de la peripheric du 
plateau, Taction de la came ou du pion contre le doigt permettant de 

30 faire tourner la piece dans un sens qui ecarte le cliquet du pene pour 

permettre 1'ouverture. 

Avantageusement, la piece est articulee, notamment par 
une rotule prevue sur une oreille en saillie de cette piece, sur un levier 
intermediaire de moyens de liaison entre, d'une part, le cliquet et, 
35 d'autre part, des moyens de commande d'ouverture exterieure et des 
moyens de commande d'ouverture interieure. 
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De preference, la position d'arret du plateau correspondant 
k la position de fermeture complete avec cooperation du deuxifcme cran 
du pene avec le cliquet est commandee, en particulier par un capteur, 
de manfere telle que le pion situe a I'extremite de la bielle eloignee du 
5 plateau occupe une position evitant toute interference avec le pene, 
notamment avec le bee du pene, pour un retour en position d'ouverture. 

Avantageusement, la serrure comprend des moyens 
permettant de desaccoupler le plateau de son axe d'entrainement pour 
que le plateau devienne fou en rotation et ne constitue pas un obstacle a 
10 la realisation de l'ouverture ou de la fermeture manuelle en cas de 
panne des moyens d f assistance electrique. 

L'invention consiste, mises k part les dispositions exposees 
ci-dessus, en un certain nombre d'autres dispositions dont il sera plus 
explicitement question ci-apres a propos d'exemples de realisation 
15 decrits avec reference aux dessins ci-annexes, mais qui ne sont 
nullement limitatifs. 

La Figure 1, de ces dessins, est une vue schematique en 
perspective d'une serrure electrique pour portiere de vehicule . 

La Figure 2 est une vue en perspective sous un autre angle 
20 de la serrure de la Figure 1 dont les moyens electriques moteurs et le 
levier intermediate ainsi que les biellettes ont ete retires, alors qu'une 
gache destinee k etre fixee sur un montant du cadre de porte est 
representee. 

Les Figures 3 a 6 sont des schemas, en vue de dessus, 
25 illustrant les differentes positions possibles d'une palette, prevue en 
bout de levier, relativement aux biellettes de commande. 

La Figure 7 est une vue partielle schematique en 
perspective d'un moteur electrique avec son reducteur pour la 
commande du pivotement du levier permettant de realiser la securite 
30 enfant, la biellette correspondante etant egalement representee. 

La Figure 8 montre les memes elements que la Figure 7 
mais dans une positon relative differente. 

La Figure 9 montre en perspective le moteur electrique et 
le mecanisme de commande du pivotement du levier autour de la 
35 premiere direction, alors que seule I'extremite du bras portant la 
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fourche du mecanisme de commande de la securite enfant est 
representee. 

La Figure 10 est une vue schematique d'un moteur 
61ectrique et de son reducteur pour 1'assistance, selon I' invention, de la 
5 fermeture ou de l'ouverture de la porte, en vue de droite par rapport k 
la Figure 1 1 . 

La Figure 11 est une vue partielle en coupe suivant la ligne 
XI-XI de la figure 10, avec parties en exterieur. 

La Figure 12 est une vue en elevation d'une partie des 
10 pieces de la serrure avec le pene en position d'ouverture, la gache 
n'&ant pas representee. 

La Figure 13 montre, semblablement & la Figure 12, le 
debut de fermeture, la gache n'etant pas representee. 

La Figure 14 montre, semblablement a la Figure 13, le 
15 debut de 1'assistance h la fermeture. 

La Figure 15 est un schema illustrant la fin de 1'assistance 
k la fermeture, le cliquet etant venu en prise avec le deuxteme cran du 
pene. 

La Figure 16 illustre la poursuite de la rotation du plateau 
20 entramant la bielle. 

La Figure 17 illustre le debut de l'ouverture. 
La Figure 18, enfin, illustre la fin de l'ouverture. 
En se reportant aux dessins, notamment aux Figures 1 et 2, 
on peut voir une serrure electrique 1 destinee k etre fixee sur une 
25 portiere, ou porte, (non representee) de vehicule par une contreplaque 
2 en forme d'equerre dans laquelle un evidement 3 est prevu. Get 
evidement 3 presente une forme 3a en V horizontal sur la grande face 
de la contreplaque 2. L ! evidement 3, appele "avaloir", permet le 
passage de la gache 4 fixee sur un montant de Tencadrement de porte. 
30 La serrure 1 comporte un pene 5 rotatif a fourche 6 dans 

laquelle est propre a s'engager une branche de la gache 4. Dans la 
representation de la Figure 2, le pene 5 est montre en position de 
fermeture avec le logement de la fourche 6 dirige vers le haut. Cette 
position est normalement atteinte avec la branche 4a de la gache 4 
35 engag^e dans la fourche 6. L'ouverture ne peut etre obtenue qu'en 
liberant le pene 5 en rotation dans le sens d'horloge pour le ramener 
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dans la position d' ouverture, avec le logement de la fourche 6 
sensiblement a l'horizontale, son ouverture etant situee vers la droite 
selon la representation de la Figure 2. II est alors possible de separer le 
pene 5 de la gache 4. 

5 La serrure 1 est fixee sur la porte par des vis (non 

representees) qui traversent les axes (non represents) du pene 5 et 
d'un cliquet 7 de retenue du pene, ces axes passant dans des trous 
circulaires 5a, 7a. 

Selon la disposition des Figures 1 et 2, le cliquet 7 est situe 
10 au-dessus du pene, lequel comporte un secteur muni de deux crans 8, 9 
propres k venir s'arc-bouter contre un nez 7b du cliquet 7 sollicite par 
un ressort 7R, schematiquement represents, de maniere a tourner dans 
le sens contraire d'horloge autour de son axe de pivotement. Le pene 5 
comprend un bee 10, en saillie radiale a l'extremite du secteur eloignee 
15 du cran 9. 

Sur la Figure 2 on a represents schematiquement un trtedre 
trirectangle Ox, y, z. La direction Ox, parallfele k la grande face de la 
contreplaque 2 est la direction transverse du vehicule et correspond 
sensiblement k la direction de fermeture ou d 'ouverture de la portiere. 
20 La direction Oz est la direction longitudinale du vehicule tandis que la 
direction Oy est la direction verticale. La partie 3a est orientee dans la 
direction transverse. 

Quand la gache 4 entre dans la fourche 6 du pene tournSe a 
1 ! horizontal, le pene 5 pi vote dans le sens contraire d'horloge, selon la 

25 representation de la Figure 2, pour venir dans la position de fermeture 
ou le cliquet 7 Je retient par Tun des crans 8 ou 9. V ouverture de la 
portifcre est obtenue en liberant le pene 5 par action sur le cliquet 7 
pour le faire tourner dans le sens d'horloge. Le pivotement du cliquet 
est obtenu par poussSe vers le haut sur un pion 11 solidaire de ce 

30 cliquet par l'intermediaire de moyens de liaison L (voir Figure 12) 
comprenant une piece P, reliee au cliquet, dont il sera question plus 
loin. 

Ces moyens de liaison L comprennent un levier 
intermSdiaire de transmission 12 (Fig. 1). 
35 L'ouverture de la serrure peut etre commandee de 

l'extSrieur par des moyens de commande d'ouverture exterieure qui ne 
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sont represents que par une biellette 13 dont le pivotement autour d'un 
axe 14 fixe sur le boitier (non represente) de la serrure est obtenu a 
Taide des autres composants de ces moyens de commande d'ouverture 
exterieure. 

5 L'ouverture interieure peut etre obtenue & I'aide de moyens 

de commande d'ouverture interieure represents uniquement par une 
biellette 15, disposee a angle droit dans I'exemple considere, par 
rapport a la biellette 13, et pouvant pivoter autour d'un axe 16 fixe par 
rapport au boitier de serrure. 

10 Le levier intermediate 12, comme visible sur les Figures 7 

et 8, est oriente verticalement dans son ensemble; il est constitue par 
une lame contrecoudee dont la partie centrale 17 est deportee 
relativement a l'extremite haute 18 et a l'extremite basse 19. 

L'extremite haute 18 du levier est reliee au cliquet 7 par 

15 Tintermediaire de la piece P. 

L'extremite basse 19 se termine par une palette 20 coudee 
£ angle droit, sensiblement a 1'horizontale, de forme rectangulaire. 

Dans la position de decondamnation, pour laquelle 
l'ouverture de la porte peut etre obtenue a la fois de 1'interieur et de 

20 l'exterieur, la palette 20 recouvre les extremites 13a, 15a des biellettes 
13 et 15, comme illustre sur la Figure 3. Les biellettes 13 et 15, dont le 
plan moyen est vertical dans la realisation representee, peuvent alors 
soulever le levier 12 par rotation dans le sens convenable autour de leur 
axe respectif 14 ou 16 horizontal. 

25 Le levier 12 est articule de maniere a pouvoir pivoter au 

moins autour de deux directions geometriques differentes D-D, E-E 
(Fig. 9) formant un angle entre elles, respectivement une premiere 
direction D-D orthogonale a la grande face de la contreplaque 2, et une 
deuxieme direction E-E horizontal paralleie a la grande face de la 

30 contreplaque 2. Dans I'exemple considere, ces deux directions sont 
orthogonales. 

L'articulation est realisee sous forme d'une rotule 
constitute par une calotte spherique convexe 21 prevue en saillie sur 
Textrdmite superieure 18 du levier 12 et disposee dans un logement 
35 concave conjugue 21a (Fig. 7 et 8) prevu dans une oreille Pe de la 
pifcce P- 
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Les axes geometriques de pivotement 14 et 16 des 
biellettes 13 et 15 sont paralleles, respectivement aux directions D-D et 
E-E. La direction moyenne de la biellette 13 est paralleie k la direction 
E-E, tandis que la direction moyenne de la biellette 15 est paralleie k la 
5 direction D-D. 

Un pivotement du levier 12 autour de la direction D-D, 
dans le sens convenable, deplace la palette 20 dans le sens de la fl&che 
Fl (Fig. 4) parallelement k la direction moyenne de la biellette 13. 
L'amplitude du deplacement commande du levier 12 est telle que la 

10 palette 20 echappe a la biellette 13, en n'etant plus situee au-dessus de 
cette biellette comme visible sur la Figure 4, tout en restant au-dessus 
de l'extremite 15a de la biellette 15. 

Dans la disposition representee sur la Figure 4, les moyens 
de commande d'ouverture exterieure, en particulier la biellette 13, sont 

15 inhibes et ne peuvent plus agir sur le levier 20. Par contre les moyens 
de commande d'ouverture interieure (biellette 15) restent actifs et 
peuvent agir sur le levier 20. La fonction condamnation est done 
realis^e. 

Un pivotement du levier 12 autour de l'axe geometrique E- 

20 E, d'amplitude et de sens appropries, permet de deplacer la palette 20 
suivant une direction sensiblement perpendiculaire a la grande face de 
la contreplaque 2, e'est-i-dire suivant le sens F2 de la Figure 5. La 
palette 20 peut ainsi echapper k l'extremite 15a de la biellette 15, tout 
en restant au-dessus de l'extremite 13a (Fig. 5). La fonction "securite 

25 enfant" est assuree puisque 1'ouverture ne peut etre commandee de 
l'intdrieur du vehicule mais la commande exterieure reste active. 

Le pivotement du levier 12, illuscre sur la Figure 5, 
correspond h un rapprochement de la partie basse du levier 12 vis-^-vis 
de la grande face de la contreplaque 2. 

30 La commande du pivotement du levier 12 autour de la 

direction D-D est assuree par un premier moteur electrique 22, d'axe 
vertical dans la representation des dessins, dont I'arbre de sortie 
entraine un pignon helicoidal 23 reversible. Une piece 24, dont le plan 
moyen est parallfele k la grande face de la contreplaque 2, est montee 

35 rotative autour d'un axe fixe 25 porte par le boitier de la serrure, 
parallfele k la direction D-D. L'axe de rotation 25 est done horizontal et 
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orthogonal k l'axe g^ometrique du pignon 23. La pfece 24 comporte un 
secteur dente 26 qui engrfene, de maniere reversible, avec le pignon 23. 
Du cote de l'axe 25 oppose au pignon 26, la pifcce 24 est articulee a 
l'extremite d'une tirette de frise 27, partiellement representee, sur 
5 laquelle il est possible d'exercer manuellement un effort vertical vers le 
haut ou vers le bas, de l'interieur du vehicule. La commande manuelle 
est possible, alors que le moteur 22 est a V arret, grace k la reversibilit6 
de la liaison pignon 23 - secteur dente 26. 

La pi&ce 24 comporte une fourche 28 avec deux branches 

10 paralfeles delimitant un logement 29 ouvert vers le bas. Un pion 30 
solidaire du levier 12, en saillie parallelement a la direction D-D, est 
engag6 dans le logement 29 Iorsque le levier 12 est dans une position 
correspondant k la decondamnation ou a la condamnation simple de la 
serrure ou a la securite enfant. 

15 II apparait immediaternent que Iorsque le pion 30 est 

engage dans le logement 29, la rotation du pignon 23, commandee par 
le moteur 22, entraine un pivotement du levier 12 autour de la direction 
D-D, et un deplacement de la palette 20 dans le sens de la fleche Fl 
(Fig. 4), ou dans le sens contraire, selon le sens de rotation du moteur 

20 22. 

La commande du pivotement du levier 12 autour de la 
direction E-E, qui est perpendiculaire au plan des Figures 7 et 8, est 
assur6e par un deuxi&me moteur electrique 31, visible sur les Figures 
1, 7 et 8, d'axe vertical dans Texemple de realisation considere. 

25 L'arbre de sortie, en partie haute du moteur 31, entraine un engrenage 
helicoi'dal 32 reversible qui coopere avec un pignon helicoidal 33 d'axe 
orthogonal a celui de l'engrenage 32. Le pignon 33 est solidaire en 
rotation d'un bras 34 s'etendant sensiblement radialement en direction 
du levier 12. Ce bras 34 comporte, a son extremite eloignee du pignon 

30 33, une fourche 35 dont les branches viennent prendre en sandwich le 
levier 12 suivant la tranche. 

La longueur 34 du levier est choisie de telle sorte que, 
pour la position angulaire du pignon 33 illustree sur la Figure 7, le bras 
34 en position haute repousse le levier 12 et la palette 20, deplacee 

35 dans le sens de la flfcche F2 (Figure 5), echappe h la biellette 15. 
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Pour une rotation suffisante du pignon 33 dans le sens 
d'horloge selon la representation de la Figure 8, le bras 34 s'abaisse et 
la fourche 35 entraine le levier 12 en pivotement dans le sens d'horloge 
autour de la direction E-E pour ramener la palette 20 au droit de 
5 l f extr£mitd 15a. Le pion 30 revient dans le logement 29. 

Le pignon 33 comporte, au moins a une extremite axiale, 
un moyen de prise 36, par exemple constitue par une zone en creux, 
accessible de I'ext&rieur de la portiere avec un outil approprie, pour 
une action manuelle sur le pignon 33, en cas de panne du moteur 31 , en 
10 particulier pour effacer manuellement la securite enfant. Cela est 
possible grace au caractere reversible du couple engrenage-pignon 
32/33. 

Le fonctionnement de la serrure en ce qui concerne la 
realisation des trois fonctions : condamnation, securite enfant, et 
15 supercondamnation, resulte des explications qui precedent sans qu'il 
soit necessaire de revenir en detail sur ce sujet. 

On rappellera simplement que le moteur 22, par sa 
rotation, permet de deplacer la palette 20 dans le sens de la flfcche Fl 
comme illustre sur la Figure 4, ou dans le sens inverse et de realiser 
20 ainsi la fonction condamnation, et de 1'annuler par le mouvement 
inverse. 

Le moteur electrique 31 assure le deplacement de la palette 
20 dans le sens de la fteche F2 (Figure 5) pour realiser la securite 
enfant et le deplacement en sens inverse pour annuler cette securite 
25 enfant. 

Le pivotement conjugue autour des deux directions D-D et 
E-E du bras 12 command^ par la rotation des moteurs 22 et 23 permet 
de placer la palette 20 dans la position illustree sur la Figure 6 
correspondant k la supercondamnation. La commande en sens inverse 

30 des moteurs 22 et 31 permet d'annuler cette supercondamnation. 

II est k noter que pour la commande de la 
supercondamnation, une sequence automatique est prevue pour que le 
moteur 22 fonctionne en premier, alors que le pion 30 est encore 
engage dans le logement 29. Le moteur 31 agit ensuite pour faire 

35 pivoter le bras 12 autour de la direction E-E, ce qui entraine la sortie 
du pion 30 hors du logement 29. Bien que le pion 30 ne soit plus 
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maintenu entre les branches de la fourche 28, le levier 12 est empeche 
de revenir, sous l'effet de son propre poids, dans la position de 
decondamnation par rotation inverse autour de la direction D-D grace & 
T existence de frottements suffisants ou de moyens elastiques (non 
5 reprdsentes) pour empScher un tel retour. 

Du fait que le pion 30 est sorti du logement 29 une action 
sur la tirette de frise 27 peut, certes, entrainer la piece 24 mais est sans 
action sur le levier 12 dont la palette reste hors de prise des biellettes 
13 et 15. La supercondamnation est done bien effective, et il n'est pas 

10 possible d'ouvrir la portiere de l'exterieur ou de l'interieur. 

Pour la suppression de la supercondamnation, la sequence 
de fonctionnement des moteurs 31 et 22 est inversee par rapport a la 
mise en place de la supercondamnation. Le moteur 31 est mis en action 
le premier pour ramener le bras 12 dans la position de la Figure 8, 

15 engageant ainsi le pion 30 dans le logement 29. Le fonctionnement 
ultdrieur du moteur 22 dans le sens convenable permet, en faisant 
tourner la pifece 24, d'entrainer le bras 12 en pivotement autour de la 
direction D-D. 

Les Figures 10 a 18 montrent des moyens d' assistance a 
20 1'ouverture et a la fermeture d'une porte, comprenant un moteur 
dlectrique 37 et un reducteur 38 (Fig. 10). 

Le but de 1' assistance h la fermeture d'une pone est 
d'entrainer automatiquement cette porte d'une position de fermeture 
interm&iiaire, facile a obtenir manuellement, dans laquelle le cliquet 7 
25 est en butee contre le premier cran 8 du pene (Fig. 13), a une position 
de fermeture complete dans laquelle le cliquet 7 est en butee contre le 
deuxifcme cran 9 du pene 5 (Fig. 15). 

Pour ce passage d'une position a 1 'autre, il faut disposer 
d'un couple suffisant pour entrainer la compression des joints de porte. 
30 Le moteur 37 est ainsi equipe du reducteur 38 a vis (non visible) et 
roue tangente 39 (Fig. 11). 

La sortie du reducteur 38 est constituee par l'extremite 
d'un arbre creux 40 (Fig. 11) solidaire en rotation de la roue 39. Un 
plateau 41, dont le plan moyen est orthogonal a l'axe geometrique de 
35 l'arbre 40, est monte en bout de cet arbre. Le plateau 41 est entraine en 
rotation, a partir de Tarbre 40, par des moyens de debrayage 42 
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permettant, lorsqu'on le souhaite, de desaccoupler en rotation le plateau 
41 relativement k 1'arbre 40. 

Ces moyens de debrayage 42 comprennent une bille 43 
traversant un trou prevu dans 1'arbre 40 et faisant saillie radialement 
dans une rainure d'un alesage du plateau 41. La bille 43 est maintenue 
dans cette position d'accouplement par Taction d'un poussoir 
cylindrique 44 monte coulissant dans 1'arbre 40. Une extremite de ce 
poussoir 44, situee h T inter ieur du manchon 40, est en appui contre une 
autre bille 45 qui vient au contact de la bille 43 et la pousse vers 
Texterieur. Cette bille 45 est soumise a la poussee d'un ressort de 
compression 46 dispose entre une extremite frontale fermee de 1'arbre 
40 et la bille 45. L'autre extremite du poussoir 44 fait saillie au-delk de 
Tarbre 40 et est en appui contre un bras 47 formant butee, pouvant etre 
deplace pour permettre le coulissement du poussoir 44 vers la droite de 
la Figure 11 sous Taction du ressort 46. II en resulte un effacement 
dans le sens radial vers Tinterieur de la bille 43 entrainant le 
declavetage du plateau 41 relativement a Tarbre 40. Des moyens de 
commande du bras 47 seront decrits plus en detail par la suite avec 
reference k la Figure 10. 

Le plateau 41 comporte, sur sa face eloignee de la roue 39, 
une came centrale 48 en saillie dont le contour est constitue de deux 
segments rectilignes parallfeles raccordes a leurs extremites par un arc 
de cercle centra sur Taxe du plateau 41. 

Le plateau 41 est en outre muni d'un pion 50 en saillie 
perpendiculairement au plan moyen du plateau, dispose de manifcre k 
venir agir contre un bord 49a du doigt 49 au moment opportun. 

L'autre face du plateau 41 est munie d'un pion 51, 
judicieusement plac6 au voisinage de la peripherie, servant d'axe 
d' articulation k une bielle 52. L'extr&nite opposee de cette bielle 52 est 
munie d'un pion 53 faisant saillie de part et d'autre du plan moyen de 
la bielle. La partie de ce pion 53 en arriere de la bielle 52, selon la 
representation de la Figure 12, est engagee dans une lumifcre oblongue 
54 sensiblement en forme de S aplati, prdvue dans la grande face de la 
contreplaque 2. Cette lumifcre 54 constitue une came dont la forme est 
pr£vue pour assurer le guidage souhaitd du pion 53. La partie de ce 
pion 53 faisant saillie vers Tavant de la bielle 52 peut venir cooperer, 
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dans des conditions determinees, avec le bee 10 du pene 5, comme 
illustre sur la Figure 14. 

La pifcee P est constitute par une plaque montee libre en 
rotation autour du meme axe geometrique que le cliquet 7. La liaison 
5 en rotation avec le cliquet 7 est assuree par une fenetre 55 sensiblement 
de forme trapdzoidale d'une certaine etendue angulaire, prevue dans la 
pifcee P. Le pion 11 solidaire du cliquet 7 est engage dans cette fenetre 
55. La piece P est sollicitee par des moyens de rappel elastiques Pr 
dans le sens contraire d'horloge selon la representation des Figures 12 
10 a 14, comme le cliquet 7. 

En position d'ouverture du pene (Fig. 12), le pion 11 n'est 
pas en butee contre le bord radial voisin de la fenetre 55. 

Un microcontact 56 de passage est prevu, fixe sur le 
boitier, pour d&ecter l'arrivee du pene 5 dans la position correspondant 
15 au premier cran, et pour commander la mise en marche du moteur 37 
afin d'entrainer le plateau 41 dans le sens contraire d'horloge selon la 
representation des Figures 12 a 18. 

La position de repos du dispositif correspond a la 
representation de la Figure 12 avec le pene 5 en position d'ouverture. 
20 Le pion 53 se trouve dans la moitie superieure de la lumiere 54. V arret 
dans cette position est commande par un capteur 57, notamment k effet 
Hall, dont un element fixe est place, legerement ecarte de la 
^ circonference du plateau 41, dans une position angulaire correspondant 
sensiblement & la position occupee par I'aiguille des heures d'une 
25 horloge indiquant onze heures. Le capteur 57 peut detecter l'arrivee du 
pion 51 eventuellement equipe d'un element conjugue du capteur 57. 

II est k noter que la position du pion 53, dans la partie 
supdrieure de la lumtere 54, est telle que le bee 10 du pene 5 peut 
tourner dans le sens contraire d'horloge, comme illustre sur la Figure 
30 13, sans interferer avec le pion 53. 

La position de fermeture correspond a celle representee sur 
la Figure 16, le moteur 37 et le plateau 41 ayant ete arretes. Un capteur 
58, notamment k effet Hall, legerement ecarte de la circonference du 
plateau 41 et dont la position angulaire correspond a celle de la petite 
35 aiguille des heures sur une horloge indiquant trois heures, commande 
cet arret du moteur en detectant Tarrivee du pion 51 . 



2768761 

i 

* 



13 



Ceci £tant, le fonctionnement du dispositif d' assistance a la 
fermeture et a l'ouverture de la porte est explique ci-apres h l'aide des 
Figures 12 k 18. 

On considfcre la position de depart de la Figure 12, 
5 correspondant k la position de repos porte ouverte. La piece P est 
maintenue dans sa position de repos par les moyens elastiques de rappel 
Pr, le pion 11 etant sensiblement au milieu de la fenetre 55, 6carte des 
deux bords & orientation radiale de cette fenetre, 

Lorsque l'utilisateur amorce manuellement la fermeture de 
10 la portifere, la gache (non representee) entre dans l'avaloir 3a et dans la 
fourche 6 du pene 5 qui tourne dans le sens contraire d'horloge, le bee 
10 franchissant le pion 53 sans interference. Le cliquet 7 vient 
s'appliquer contre le premier cran 8 du pene comme illustre sur la 
Figure 13. De ce fait, le cliquet 7 a legerement tourne dans le sens 
15 contraire d'horloge et le pion 11 est venu au voisinage immediat du 
bord radial de la fenetre 55 le plus avance dans le sens contraire 
d'horloge. 

L'arrivde du pene 5 dans la position angulaire de la Figure 
13 est detectee par le microcontact 56 qui commande la mise en marche 
20 du moteur 33 de mani&re telle que le plateau 41 tourne dans le sens 
contraire d'horloge sur la Figure 13. 

La rotation du plateau 41 entraine la descente de la bielle 

52 et celle du pion 53 dans la lumifcre 54, comme illustre sur la Figure 
14. Le pion 53 vient en butee contre le bee 10. 

25 En poursuivant sa rotation dans le sens contraire 

d'horloge, le plateau 41 pousse le pene 5 dans la position de fermeture 
"deuxifeme cran" illustrde sur la Figure 15 ou le deuxieme cran 9 est 
venu en but6e contre le bee du cliquet 7. C'est la phase d'assistance a 
la fermeture proprement dite. 

30 Le plateau 41 poursuit sa rotation dans le sens contraire 

d'horloge jusqu'& ce que le pion 51 arrive au droit du capteur 58 (Fig. 
16) qui commande l'arret du moteur 33 et done du plateau 41. Le pion 

53 se trouve alors dans la moitie superieure de la lumiere 54. 

Lorsque Ton agit sur la commande d'ouverture de porte, le 
35 moteur 33 et le plateau 41 sont mis en rotation dans le meme sens 
contraire d'horloge, pour passer de la position de la Figure 16 & celle 
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de la Figure 17. Le pion 50 agit contre le bord 49a du doigt 49 et 
repousse la pifcce P qui tourne dans le sens d'horloge et qui entraine le 
cliquet 7 dans le meme sens, pour liberer le cran 9 du pene 5. Le pion 
53 se trouve ramene au voisinage de 1'extremite superieure de la 
5 lumi&re 54 et laisse le passage libre au bee 10 du pene 5, qui tourne 
dans le sens d'horloge vers la position d'ouverture, notamment du fait 
de la decompression des joints de porte. Ceci est possible car le pion 
53 a libere le passage. 

Le plateau 41 poursuit sa rotation jusqu'a la position de 
10 repos de la Figure 12. L'arret dans cette position est command^ par le 
capteur 57, 

A la suite de ces explications, on constate que lorsque le 
moteur Electrique 33 est arrete, en particulier pour une raison de panne 
electrique, on peut agir manuellement pour fermer completement la 
15 porte, au deuxifeme cran, & partir des positions des Figures 12 ou 13. 

De meme, on peut agir manuellement, sans l'aide du 
moteur 33, pour ouvrir la porte a partir de la position de la Figure 16 
car le souievement, par action manuelle, du cliquet 7 libere le 
deuxieme cran 9 du pene 5 et le bee 10 peut franchir le pion 53, dans le 
20 sens d'ouverture du pene (rotation dans le sens d'horloge) sans 
interfdrer avec ce pion 53 en position relevee. 

Par contre, en cas de panne electrique alors que l 1 ensemble 
des pieces se trouve dans la position de la Figure 14 ou de la Figure 
15, avec le bee 10 du pene bloque par le pion 53, il ne serait pas 
25 possible d' ouvrir manuellement la porte. 

Si la panne electrique se produit dans Tune des positions 
des Figures 17 et 18 ou le cliquet 7 est maintenu ecarte des crans 8 et 
9, du fait de Taction du pion 50 qui repousse le doigt 49 et la pifece P, 
on ne peut obtenir manuellement la fermeture de la porte, e'est-a-dire 
30 le blocage du pene 5 comme illustre sur les Figures 15 et 16, avec la 
gache engagee dans la fourche 6. 

Les moyens de debrayage 42, decrits precedemment, ont 
6t€ prevus i cet effet. En deplagant le bras 47 de manifcre h permettre 
un coulissement du poussoir 44 vers la droite de la Figure 11, on 
35 permet & la bille 43 d'echapper de la rainure prevue dans le plateau 41 
qui peut alors tourner fou sur Tarbre 40, et n'exerce plus de blocage. 
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Pour £viter un emplacement accidentel du levier 47 on peut 
pr^voir un verrouillage de ce levier 47 dans la position d'accouplement 
de la Figure 11 k l'aide d'un deuxieme levier 59 (Fig. 10). Ce 
deuxifeme levier 59 est dispose sensiblement a angle droit par rapport 
5 au premier levier 47 et est monte pivotant autour d'un axe fixe 60 situe 
k Textremite eloignee du levier 47. Une fenetre 61, sensiblement en 
angle droit, est prevue a 1'extremite du levier 59 voisine du levier 47, 
qui comporte un pion 62 en saillie engage dans la fenetre 61. Le bord 
infSrieur de la branche horizon tale de la fenetre 61 comporte une partie 

10 concave 63 propre a servir de logement au pion 62 et a le retenir. 

Dans cette configuration, le levier 47 est bloque, et il faut 
d'abord d£placer le levier 59 pour permettre ensuite au pion 62 de 
descendre dans la partie sensiblement verticale, dirigee vers le bas, de 
la fenetre 61. Le levier 47 peut alors tourner dans le sens d'horloge 

15 autour de son pivot 47a pour liberer le poussoir 44. L'ensemble est 
prdvu pour limiter la course du poussoir 44 et empecher sa sortie 
complete. 

Une solution simple reside dans une commande purement 
manuelle, le levier 59 etant soumis k Taction de moyens de rappel 

20 dlastiques dans le sens d'horloge autour de l'axe 60, de sorte que le 
pion 62 est maintenu dans le logement 63. Pour deverrouiller le levier 
47, il faut pousser le levier 59 dans le sens contraire d'horloge a 
Tencontre des moyens de rappel elastiques. 

On peut cependant prevoir un deverrouillage automatique 

25 du plateau 41 lors de son passage par les positions angulaires 
correspondant d'une part, a celles des Figures 14 et 15 et, d'autre part, 
k celles des Figures 17, 18. 

Pour cela, un disque 64 est cale en rotation k V extremity de 
1'arbre 40 opposee k celle munie du plateau 41. Ce disque 64 comporte 

30 k sa peripheric deux echancrures 65, 66 convenablement positionnees 
angulairement et dont le bord arriere suivant le sens de rotation (sens 
contraire d'horloge selon la representation de la Figure 10) est incline 
pour donner k l'echancrure une forme evasee quand on s'eloigne du 
centre. 

35 Le levier 59 comporte un pion 67 en saillie du cot€ du 

disque 64. Ce pion 67 est en appui contre la peripheric du disque 64 
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sous Taction d'un ressort de compression 68 qui pousse Je levier 59 
dans le sens contraire d'horloge. Lorsque le pion 67 est en appui centre 
la p6ripherie circulaire du disque 64, le levier 59 est maintenu dans la 
position de la Figure 10 ou le pion 62 est bloque dans le logement 63. 
5 Par contre, lorsqu'une echancrure 65 ou 66 se presente au droit du pion 
67, celui-ci entre dans 1' echancrure sous Taction du ressort 68 ; le pion 
62 peut alors descendre dans la fenetre 61, sous Taction d'un ressort de 
compression 69 agissant sur le levier 47 pour le faire tourner dans le 
sens d'horloge. 

10 On realise ainsi automatiquement le deverrouillage du 

plateau 41 £ chaque passage correspondant aux positions angulaires 
critiques. La poursuite de la rotation du moteur 33 et du disque 64 
provoque, par Taction du bord incline de T echancrure, la sortie du pion 
67 de cette echancrure 65 ou 66. Le systeme revient dans sa position de 

15 verrouillage. 

En empechant tout deplacement accidentel du levier 47, on 
assure un bon fonctionnement du dispositif soumis a des chocs du fait 
que la porte lors de la fermeture est claquee contre la carrosserie. 
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REVENDICATIONS 

1. Serrure electrique pour portifere de vehicule comprenant 
un pene rotatif (5), propre a cooperer avec une gache, et un cliquet (7) 
pour retenir le pene en position de fermeture, le pene comportant au 

5 moins deux crans (8, 9) espaces angulairement pour cooperer avec le 
cliquet (7), respectivement dans une premiere position de fermeture 
intermediate (7, 8) et dans une deuxieme position de fermeture 
complete (7, 9), des moyens d' assistance a la fermeture et k l'ouverture 
de la porte 6tant pr^vus, caracterisee par le fait que les moyens 
10 d 1 assistance comprennent : 

- des moyens moteurs electriques (37) propres a entrainer 

en rotation un plateau (41); 

- et une bielle (52) articulee a une de ses extremites sur le 
plateau et munie, k son autre extremite, de moyens d f action (53) 

15 propres k amener le pene (5) dans la position de fermeture complete en 
rSponse k la rotation du plateau (41). 

2. Serrure electrique selon la revendication 1, caracterisee 
par le fait que les moyens d* action de la bielle (52) comprennent un 
pion (53) coop<5rant avec des moyens de guidage (54) et propre a agir 

20 contre un bee (10) prevu sur le pene (5) pour pousser le pene dans la 
position de fermeture complete en r6ponse b la rotation du plateau. 

3. Serrure electrique selon la revendication 1 ou 2, 
caract6ris£e par le fait qu'elle comporte des moyens (56) sensibles h. la 
position du pene (5) pour declencher les moyens moteurs electriques 

25 d' assistance (37) lorsque le pene (5) arrive dans la position oil le 
premier cran (8) coopere avec le cliquet (7), les moyens d'assistance 
(37, 41, 52) assurant le passage du pene (5) de cette position de 
fermeture intermediaire k la positon de fermeture complete, dans 
laquelle le deuxifcme cran (9) coopere avec le cliquet (7). 

30 4. Serrure selon la revendication 2, caracterisee par le fait 

que les moyens de guidage du pion (53) situe k V extremite de la bielle 
(52) 61oign6e du plateau (41) sont constitues par une lumifere (54) 
formant came prevue dans une grande face (2a) d'une contreplaque (2) 
servant de support au pene (5) et au cliquet (7). 

35 5. Serrure selon Tune des revendications precedentes, 

caracterisee par le fait qu f elle comporte une pifcee (P) rotative autour 
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du meme axe geometrique que le cliquet (7), cette piece (P) etant liee 
en rotation au cliquet (7) avec une possibility de debattement angulaire 
libre entre la pi&ce et le cliquet, suivant une plage angulaire limitee. 

6. Serrure selon la revendication 5, caracterisee par le fait 
que la liaison entre la pi&ce (P) et le cliquet (7) comprend sur Tun des 
deux 61£ments, notamment sur la piece (P), une fenetre (55) d'une 
certaine etendue angulaire et sur Tautre element, notamment le cliquet 
(7), un pion (11) en saillie engage dans la fenetre (55) avec une 
possibility de debattement libre entre des bords a orientation 
sensiblement radiale de la fenetre (55). 

7. Serrure selon la revendication 5 ou 6, caracterisee par le 
fait que la pi&ce (P) comporte un doigt (49) en saillie dirige 
sensiblement vers le centre du plateau (41), ce doigt etant propre a 
cooperer, selon la position angulaire, avec un pion (50) pr6vu au 
voisinage de la peripherie du plateau (41), Taction du pion (50) contre 
le doigt (49) permettant de faire tourner la pifece (P) dans un sens qui 
£carte le cliquet (7) du pene (5) pour permettre l'ouverture. 

8. Serrure selon Tune des revendication 5 & 7, caracterisee 
par le fait que la pifcce (P) est articulee, notamment par une rotule 
prdvue sur une oreille en saillie (Pe) de cette pifcce, sur le levier 
intermddiaire (12) des moyens de liaison entre, d'une part, le cliquet 
(7) et, d'autre part, les moyens de commande d'ouverture exterieure 
(13) et les moyens de commande d'ouverture interieure (15). 

9. Serrure selon Tune des revendications precedentes, 
caract£risde par le fait que la position d'arret du plateau (41) 
correspondant & la position de fermeture complete avec cooperation du 
deuxifcme cran (9) du pene avec le cliquet (7), est commandee, en 
particulier par un capteur (58), de mani&re telle que le pion (53) situe & 
Textremite de la bielle (52) eloignee du plateau (41) occupe une 
position evitant toute interference avec le pene (5), notamment avec le 
bee (10) du pene, pour un retour en position d'ouverture . 

10. Serrure selon Tune des revendications precedentes, 
caracterisee par le fait qu f elle comprend des moyens (42) permettant de 
ddsaccoupler le plateau (41) de son axe d'entrainement (40) pour que le 
plateau (41) devienne fou en rotation et ne constitue pas un obstacle h la 
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realisation de l'ouverture ou de la fermeture manuelle en cas de panne 
des moyens d' assistance electrique. 
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